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Slistemaatilises iilevaates ja
metaanaliilisis hinnati, kas simu-
latsioondppes omandatud oskused
ja sooritus kanduvad tile roboti
assisteeritud praktilisse kirurgilisse
sekkumisse.

Kirurgiliste oskuste objektiivne
hindamine on keeruline ning vara-
semad uuringud on olnud metoo-
diliselt heterogeensed. Seetdttu
kategoriseerisid autorid hinnatavad
tulemused nelja rithma: operatsioo-
niaeg, tehniline sooritus, intraope-
ratiivsed ja patsiendiga seotud tule-
mused. Tehnilist sooritust hinnati
erinevates uuringutes - GEARS
(Global Evaluative Assessment of
Robotic Skills), GOALS (Global Opera-
tive Assessment of Laparoscopic
Skills) ja RO-SCORE (Robotic Ottawa
Surgical Competency Operating
Room Evaluation) - valideeritud
hindamissiisteemidega. Intraope-
ratiivsete parameetritena hinnati
néiteks verekaotust ning patsiendiga
seotud tulemusena haiglas viibimise
kestust.

Oskuste iilekandumist néitas
neljast uuringust kolm, mis kinni-
tasid simulatsioondppe positiivset
moju operatsioonisaali tehnilisele
sooritusele vorreldes kontrollriih-
maga. Samuti oli simulaatoril tree-
ninud rithmadel operatsiooniaeg

lithem ning tihes uuringus tdheldati
vdiksemat operatsiooniaegset vere-
kaotust.

Operatsioonisaali soorituse
ennustatavust hinnati kolme
uuringu pdhjal, kus vorreldi simu-
laatoril saavutatud sooritustule-
must operatsioonil saadud tehnilise
tulemusega. Selleks kasutati eelne-
valt mainitud hindamisslisteeme.
Metaanaliiiis nditas keskmist kuni
tugevat positiivset korrelatsiooni
(r = 0,67) simulaatori soorituse ja
operatsioonisaali tehnilise soori-
tuse vahel.

Seega kandub osa robootilise
virtuaalreaalse simulaatori abil
omandatud kirurgilistest oskustest
tile operatsioonisaali ja operat-
sioonisaali tehniline sooritus on
osaliselt ennustatav simulaatori
tulemuste pdhjal. Kindlate jarelduste
tegemist piirab kaasatud uuringute
véike arv, osalejate piiratud hulk ja
heterogeensus, mistdttu oleks vaja
lébi viia tdiendavaid pohjalikumaid
uuringuid.
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